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DEFINICAO DO PROBLEMA (CONTEXTO)

e Como para tornar a robotica educacional
efetiva enquanto estrategia para
disseminacao do Pensamento
Computacional?

e Contexto: Escolas publicas de ensino
basico



OBJETIVO

Propor uma metodologia para tornar a
robotica educacional efetiva enquanto
estratégia para disseminacao do Pensamento
Computacional no Ensino basico




PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Recomendacoes gerais [Rusk et al. 2008]

e focar em temas e nao apenas em desafios
especificos

e trabalhar de forma interdisciplinar -
combinar arte e engenharia

e incentivar a narracao de historias




PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

1) Envolvimento gradativo - 5 etapas [Komis et al. 2017]
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PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

2) Adaptacao da taxonomia de Bloom para a ciéncia da
computacao.
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Figura 1. Uma apresentacao grafica da adaptacao bidimensional da taxonomia
da Bloom - Fonte: [Fuller et al. 2007]



PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

3) Avaliacio - taxonomia SOLO [Biggs and Collis 2014]
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PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Cinco etapas de [Komis et al. 2017] combinadas com a
adaptacao de Bloom de [fuller et al. 2007]

Etapa 1 - Exposigao passiva (sem manipulagao)
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PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Cinco etapas de [Komis et al. 2017] combinadas com a
adaptacao de Bloom de [fuller et al. 2007]

Etapa 2 - discussao sobre robdtica (sem programagao)
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PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Cinco etapas de [Komis et al. 2017] combinadas com a
adaptacao de Bloom de [fuller et al. 2007]

Etapa 3 - robdtica individual ou coletiva (programacgao sem construgao)
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PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Cinco etapas de [Komis et al. 2017] combinadas com a
adaptacao de Bloom de [fuller et al. 2007]

Etapa 4 - robdtica orientada a engenharia (programacgao e construgao)
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PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Cinco etapas de [Komis et al. 2017] combinadas com a
adaptacao de Bloom de [fuller et al. 2007]

Etapa 5 - Desafio robotico co-criativo orientado a projetos (definigao,
programacgao e construgcao colaborativa de projetos)
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PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Avaliacao com taxonomia SOLO

e Aplicacao de questoes discursivas avaliadas por
meio de uma rubrica SOLO para avaliacao do nivel
de entendimento estrutural

e Avaliacio dos codigos desenvolvidos e montagem
dos dispositivos por meio de “gabaritos” para
classificacao do nivel de entendimento



PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

Pré-estrutural Uni-estrutural Multiestrutural

quando a tecla ? for pressionada et 7 [Tmipeiine. quando a tecla 3 for pressionada

va para x: y: €D va para x: €I v: @D mude para o pano de fundo pano de fundol

deslize por o seg ate xi m ¥i m deslize por o seq ate x: y! @

deslize por o seg ate x: m ¥
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deslize por o seq ate x @ yi m
diga [T por @ sequndos

Fonte: traduzido de [Seiter 2015]



CONCLUSOES

e Proposta de metodologia em fase inicial (ainda nao
implementada)

e Proxima fase sera o desenvolvimento de um curso
de robotica educacional, visando o
desenvolvimento de competéncias do PC, baseado
nas cinco etapas de [Komis et al. 2017], combinado
com a taxonomia de Bloom adaptada conforme
[fuller et al. 2007] e avaliacdo ancorada na
taxonomia SOLO [Biggs and Collis 2014].



Muito obrigado!!!

Duvidas???
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